
kl0 1t  2t kl0 2t  3t
2 m0 cost Rt cost cost  t 7 L0

10
 2t 3t  4t  5t 2

t
cost Rt  cost  t sint 7 L0

10
 2t  3t  4t  5t t 

Rt sint t cost sint  t 7 L0
10

 2t  3t  4t  5t
t  t cost cost  t 2

t  3
t  4

t  5
t 

m0 cost Rt  cost cost  t 7 L0
10

 2t  3t  4t  5t 2
 xm2

2
t  cl02t  3t cl03t  4t


